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Σκοπός Άσκησης 
 

Σκοπός της άσκησης είναι η μελέτη του Inventory Control Problem της Άσκησης 1, 
σε άπειρο χρόνο, με Average Cost. 
 
 
 
 
Ερώτημα I. 
Δημιουργείστε το Markovian Model δηλαδή τα ,  που χρησιμοποιούνται 
στην Proposition 7.4.1 (Dynamic Programming and Optimal Control, Volume I – D. 
Bertsekas). 
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Ερώτημα ΙI. 
 
Επιλύστε σύμφωνα με την σχέση 7.30 της Proposition 7.4.1. 
 
 
Ερώτημα IΙΙ. 
 
Συγκρίνετε τα αποτελέσματα του Προβλήματος ΙV της Άσκησης 1. 

 


