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Θέµα 1 (2.5 µονάδες):   Εάν x( t ) A( t )x( t )=
�

 και ο µεταβατικός πίνακας 
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µε 0ω ≠ , να βρεθεί ο 0A( )  συναρτήσει της µεταβλητής ω . 
 
Θέµα 2 (2.5 µονάδες):   ∆ίνεται το σύστηµα διακριτού χρόνου: 
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α) Να βρεθεί ανάδραση κατάστασης u( k ) Kx( k )= − , αν είναι δυνατόν, που τοποθετεί τις 
ιδιοτιµές του A  στα  0 5 0 5 2. , . ,− −  
β) Να βρεθεί ανάδραση κατάστασης u( k ) Kx( k )= − , αν είναι δυνατόν, που τοποθετεί τις 
ιδιοτιµές του A  στα  1 0 5 0 5, . , .− −  
Να εξηγηθούν τα ευρήµατα των ερωτηµάτων (α) και (β). 
 
Θέµα 3 (2.5 µονάδες):   ∆ίνεται το βαθµωτό συστηµα: 

x( t ) u( t )=
�

 
και το κριτήριο κόστους: 
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Να βρεθούν τα βέλτιστα u( t ), x( t ), J . 
 
Θέµα 4 (2.5 µονάδες):   ∆ίνεται το συστηµα διακριτού χρόνου: 
 

1 0 1x( k ) x( k ) u( k ) k ,+ = + =  και { }1 0 1u( k ) , ,∈ −  
 

και το κριτήριο κόστους: 

[ ] [ ] [ ] [ ]2 2 2 2
3 2 3 1 1 0J x( ) x( ) u( ) u( )= + + +  

 

Να βρεθεί η βέλτιστη ακολουθία 0 1u( ),u( )  µε χρήση ∆υναµικού Προγραµµατισµού. 
 

Όλες οι απαντήσεις πρέπει να είναι επαρκώς αιτιολογηµένες 
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